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           LANGUES 

 
• Arabe : Natale 

• Français : Courant 

• Anglais : Courant 

• Allemand : Intermédiaire  

 

Ingénieur en électromécanique 

Option Mécatronique 

 

 

        COMPÉTENCES  
 

Altium 

Arduino 

Atollic, Keil 

Catia 

ISIS 

Matlab 

SAP 

STM32CubeMX 

SolidWorks 

Tia Portal 

 

 

 

 

 

 

EXPERIENCES PROFESSIONNELLES 

 

https://www.linkedin.com/in/no
ureddine-jedidi-b3a3a6197/ 

noureddin.jedidi@gmail.com 

+216 23 56 33 50 

 

PROJETS REALISES 

 
• Robot téléguidé (assuré la connexion Bluetooth entre l’Arduino et 

une application mobile) 

• Smart Car  

• Cric électrique  

•  Système de diagnostic est d’intervention sur une chaine de 

Production (Concevoir une Armoire qui fait la diagnostique en temps 

réel et l’intervention en cas d’anomalies basée sur une automate s7 

1200)  

• Projet supervision (simuler un système de supervision d’un procédé 

de préparation d’une matière plastique) 

ACTIVITES EXTRA-PROFESSIONNELLES 
 

• Membre du Club Robotique a Esprit : 

➢ Compétitions Interne (Robot suiveur de ligne et éviteur 

d’obstacles) 

➢ Compétition Externe a ULT (Robot suiveur de ligne) 

• Membre du Club Conceptronix : 

➢ Conception des pièces selon les normes 

 

C 
C++ 
C# 
LADER 
PYTHON 

          CENTRES D’INTERETS 

 
• Golf 

• Natation 

• Jeux Vidéo  

 

Jedidi  

Noureddine 
 

19/09/1996 

 

 

CURSUS ACADEMIQUE 
 
2020 : Diplôme National d’ingénieur en électromécanique 

Esprit : Ecole Supérieur Privée d'Ingénierie et de Technologies 
 

2015 : Diplôme Baccalauréat en sciences Technique 
Lycée Med Boudhina Hammamet 

 

Du 07/2015   
Au 08/2015 

   

 

Alpha Ford Tunisie 
Stage ouvrier 

Tâches réalisées 

• Vidanges  

• Diagnostiques 

• Changement des différents filtres 

• Remplacement d’une chaine de distribution  

 

Du 07/2018  
Au 08/2018 

  
 

Tunisie Câbles  
Stage technicien 

Tâches réalisées 

• Assisté avec l’équipe maintenance dans 
des divers pannes  

• Faire la conception des différentes pièces 

• Vérification de la résistance, continuité et la 
forme des différents types de câble   

 

 Du 02/2020  

Au 07/2020 

 

 

 

Valeo DAV Tunisie 
Stage de fin d’études 

Développement d’une boite de contrôle 

universelle : 

• Identifier le type de contrôle 

• Programmer en C# et en PYTHON  

• Développement d’une interface graphique 

• Assurer la communication entre l’STM32 et 
la Raspberry 

• Stabiliser la lecture de l’ADC  

 

 

https://www.linkedin.com/in/noureddine-jedidi-b3a3a6197/?fbclid=IwAR2ZklacmOc3gxvmj63E_2beMXDAf-E5dcOZjoxBiSRT9fWKCKxPJnT3CEI
https://www.linkedin.com/in/noureddine-jedidi-b3a3a6197/?fbclid=IwAR2ZklacmOc3gxvmj63E_2beMXDAf-E5dcOZjoxBiSRT9fWKCKxPJnT3CEI

